
安全靠机辅助系统 

安全和高效的靠机作业

对飞机的保护
•	  降低对飞机和地面设备可能造成的巨大损失的风险 
•	  利用激光雷达技术探测障碍物，最大限度地降低在行驶和靠泊过程中危险接近飞机的风险，并确保高度精确的对接过程
•	  自动调整传送车接近和靠泊飞机的速度， 并在完成对接后自动启动制动

提高运营效率
•	  通过减少对接事故造成的延误， 提高运营效率
•	  安全靠机辅助系统确保对接飞机操作更安全、 更快、 更顺畅
•	  帮助驾驶员执行正确的接近和靠泊飞机的程序
•	  简化了接近和靠泊飞机的过程，降低了驾驶员的培训要求， 减少了培训时间和成本

提升人员安全保障
•	  为驾驶员提供安全靠机引导，简化了接近和靠泊飞机的程序， 从而减轻操作人员的压力
•	  将地勤人员可能遭遇事故的风险降至最低， 营造更安全的工作环境

安全靠机辅助系统是一种飞机防损系统， 旨在提高靠泊飞机的安全性和效率。 该系统辅助驾驶员安全地接近飞机，并将伸缩滚动传送带靠泊在飞机货舱的门框上。 它基于先进的激光雷达技术， 符合 IATA AHM 913 的标准。
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规格
激光雷达传感器:

该系统采用先进的激光雷达技术， 能够提供前方环境以及飞机机身的详细三维图像。 这些传感器能够探测障碍物，并精确测量周围环境， 确保在对接过程中获得更好的安全保护效果。 该技术在各种光照和天气条件下都能表现出色。
控制单元:

该系统采用了多个控制单元（计算机、 输入输出模块、 可编程逻辑控制器）处理来自传感器的数据， 并实时做出决策， 以确保安全和高效的行驶和对接。
移动速度: 距离障碍物 6 米至 2 米 = 5 千米/小时至0 .8 千米/小时

距离障碍物 2 米至 0.5 米 = 0.8 千米/小时至 0.36 千米/小时 距离障碍物小于 0.5 米 <= 0.36 千米/小时
兼容性: 与所有常见的窄体飞机兼容
主要特点: 自动紧急制动 (AEB)

靠机安全引导系统
上方障碍物防护 
转弯碰撞预防 
自动制动测试
碰撞记录与日志系统
传感器自动校准
自动减速

Contact

主测距传感器

对接传感器

上方保护传感器     

[三维短距离激光雷达]

[三维长距离激光雷达]

[二维激光雷达]

视觉引导系统

Power Stow® Rollertrack 受以下专利号保护:  
WO 2006/074659 (传送带防护装置) 和 WO 2005/073110 (传送带装置).


